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Контроллер шаговых двигателей 4axLC 

Контроллер выполнен на микроконтроллере AVR и транзисторных сборках. К контроллеру можно 
подключить до четырех униполярных четырехфазных шаговых двигателя с 5, 6, 8 выводами. 
Максимальные параметры подключаемого двигателя 30В, 1А. Имеются входы подключения 
концевых выключателей. Размер платы 70х108. Управление по протоколу Step/DIR и VRI-CNC . 
Работает с программами MACH3, KCAM4, Ninos и другими работающими через LPT. Возможно 
использования контроллера для отлади программ как со стороны контроллера, так и со стороны 
компьютера. Управление через LPT и COM. Загрузка прошивки через COM без программатора 
через Bootloader, так и с помощью программатора. 
 
 
 
- управление через LPT интерфейс, 
посредством логических сигналов – 
STEP/DIR 

- тип двигателей – шаговый униполярный 
четырехфазный 

- допустимые параметры двигателей – 30В,  
1А 

- количество подключаемых двигателей - 4 
- максимальная входная частота cигнала  

STEP- 8кГц 
- размер 90х110мм 

 
Интерфейсный разъем DRB-25 

 
Контакт Название Назначение 

1   
2 X_STEP Шаг по оси X 
3 X_DIR Направление шага по оси X 
4 Y_STEP Шаг по оси Y 
5 Y_DIR Направление шага по оси Y 
6 Z_STEP Шаг по оси Z 
7 Z_DIR Направление шага по оси Z 
8 A_STEP Шаг по оси A 
9 A_DIR Направление шага по оси A 
10 X_LIM Концевики по оси X 
11 Y_LIM Концевики по оси Y 
12 Z_LIM Концевики по оси Z 
13 A_LIM Концевики по оси A 
14 - Не используется 
15 - Не используется 
16 - Не используется 
17 - Не используется 
18 - Не используется 

19…25 GND Общий 
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Название осей X, Y, Z ,A условно. Они абсолютно равнозначны и могут быть 
использованы на ваше усмотрение. 
 

Кабель 

 
Кабель называется «Удлинитель принтера» 

 
 

Размещение элементов и перемычек на плате  
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Схема 
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Разъем питания 

 
Контакт Название Назначение 

1 +V Питание двигателей 
2 GND Общий питания 
3 GND Общий питания 
4 +5 Питание контроллера 

 
Подключение двигателей 

 

 
 

Подключение концевиков 

 
 
 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ.  Все подключения выполнять при отключенном напряжении 
питания компьютера и контроллера. 
 

Перед использованием контроллера необходимо правильно подобрать напряжение 
питания двигателей +V. Обычно на двигателе указано напряжение питания и ток. Иногда 
указан только ток. Тогда напряжение нужно рассчитать по формуле U=IxR, где I- ток, R- 
сопротивление обмотки двигателя (если неизвестно, нужно замерить). Ток I не может 
быть больше 1А.  
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Первоначально контроллер запрограммирован под управление сигналами step/dir. 
Возможна смена прошивки при помощи программы Megaload без использования 
программатора. Окно настройки программы Megaload: 

 

 
Последовательность смены прошивки следующая: 

1. Установить программу, 
2. Подсоеденить кабель к контроллеру, 
3. Запустить программу, 
4. Установить нужный СОМ порт и его скорость 9600, 
5. Выбрать прошивку, 
6. Включить контроллер. Если все правильно настроено, определится тип 

микроконтроллера и произойдет запись прошивки. 


